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Kurzbeschreibung

Dies ist eine Anleitung zur Einbindung von PMX in Matlab. Zur Kommunikation mit PMX wird die Befehlsschnittstelle des
PMX verwendet. Die hierzu bendétigten Befehle werden Uber eine Socketverbindung an PMX gesendet und missen fir
die gewlinschte Messung in den Matlabdateien adaptiert werden.

Im Folgenden wird vorausgesetzt, dass Matlab bereits installiert wurde.

Wichtig: Fir eine korrekte Darstellung der Signale von PMX missen diese, wie in diesem Beispiel, (iber dessen NTP-
Zeitkanal geplottet werden. Theoretisch ist eine Messrate von bis zu 19,2kHz moglich. Diese hohe Messrate kann
allerdings zu Performanceproblemen fiihren, abhangig von der Leistungsstarke des verwendeten Systems.

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass Sie die aktuellste Version Beispiels verwenden.
https://www.hbm.com/de/2981/pmx-modulares-messverstaerkersystem-fuer-industrie-4-0/
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Inhalt
Das zur Verfuigung gestellte Beispiel besteht aus den folgenden Dateien:
e  Matlabskript ,,measure.m” zur Messung mit anschlieRendem Plot

e  Matlabsfunktion ,doSetup.m* initialisiert die Messung und die Messparameter
e  Matlabfunktion ,sendC.m“ sendet Befehle zu PMX

e  Matlabfunktion ,sendCData.m*” liest den berechneten Umfang an Messdaten vom Socket

Zur Durchfiihrung einer Messung wird Matlab gestartet.
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doSetup.m
Diese Funktion initialisiert die Messparameter. Hier werden die zu (ibertragenden Messkanéle, Messraten etc. eingestellt.
In diesem Beispiel wird der Berechnungskanal 9.1 mit einer Messrate von 19,2kHz aufgezeichnet.

Hinweis: Die Parameter und Befehle sind der PMX Bedienungsanleitung (Kapitel: Befehlssatz des PMX) zu entnehmen.

1 function [sock] = doSetup(ip)

2 - sock = tcpip(ip, 55000, 'NetworkRole', '"client'};
2= sock.InputBufferSize = 90000000;

4 - fopen (sock) ;

5

[ 1]

7

8 —

G %5elect measur

Al sendC (sock, 'SP31'):

11 %5elect desired signal (gross, net,...)
12 — sendC (sock, '"M55214"):

13 flAssign to measuring group (0,1,2)
14 - sendC (sock, '"MRGO'):

15

16 %5et up a card for measuring

17 = zendC (sock, 'PCS59');:

13 %5elect channel

G sendC (sock, "SHMZ1');

20

21

22 %5elect measuring

23 — sendC (sock, "M

24

25 %52t buffer format

26 — sendC (sock, '"MBF1257,0%);:

27

28 %5et measuring rate for group 0
29 — sendC (sock, 345, 0%y

30

31 %Set time format (2 = milliseconds + seconds)
32 = sendC (sock, '"STFZ2');

33

34 - end
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measure.m
Mit diesem Matlabskript
stehen die Messwerte zu

wird eine Messung ausgefiihrt und die Messwerte anschlieRend geplottet. Nach der Messung
Weiterverarbeitung in Arrays zur Verfligung.

Parametereinstellungen

Die folgenden Parameter
e ip:
e maxchannels:
e timechannels:
e Wertearrays:

sind in der Datei ClipXMatlabStore.m anzupassen:
Die IP-Adresse des gewiinschten ClipX Gerates
Hier die Anzahl an (ibertragenen Messkanalen angeben (ohne Zeitkanéle)
Hier die Anzahl an Gbertragenen Zeitkanalen angeben
An dieser Stelle muss fir jeden tGbertragenen Messkanal ein Array initialisiert werden

1 LE4itc TP address here

2- [lip = '172.21.64.40"; |

3

4 Lrapsmitted measpring chapnels

2= Imaxcharmels = 1; I

[

7 ftransmitted time channels

B — Itimechannels = 1: I

9

10 %(5ets up the measurement

1= sock = doSetup (ip):

12

13 %5tart measurement for group 0

14 — datal = sendC(sock, 'TSVO'}:

15

16 (clock for measurement - change endtime for measurement duration
1= acttime = clock;

ali endtime = acttime (6) + 10;

1%

20 %(Calculation of memory requirement of a line
2= datalineb = maxchannels*4 + timechannels*g;
22

23 tValue and time arravs (need to be added, if more signals are transmitted)
24 — recValuesl = []:

il |= recValues2 = []:

26 — recHNTIP = []:
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Die While-Schleife fihrt die Messwertaufnahme durch. Zu Beginn werden immer die Anzahl der verfligbaren
Messwertzeilen und der Messmodus abgefragt. Wenn Messwertzeilen verfiigbar sind und gemessen wird, wird die
Datenmenge hierflir berechnet und vom Socket gelesen. In der For-Schleife werden die Daten den Arrays zugewiesen.
Abhédngig davon, wieviele Kandle gemessen werden, muss der rot umrahmte Block entsprechend oft kopiert und einem
neuen Array zugewiesen werden (wie unten gezeigt).

while acttime (&)

datal = sendC (sock,
datal = split (datal,
lines = datal(l);

< endtime

'OME? O') 2

Ye'h:

msrmode = str2double (datal (2)):

if msrmode == 1

if str2double (lines) > 0
am = 4+ (str2doubkle (lines{l,1}) *datalinek);

data = sendCData (sock, char(strcat('EME?',
noOfDatalines = (length(data)-4) / datalineb:;

bytePos = 3;

for dataline = 1:1: (noCfDatalines)

a

wval

£ Valuel

wvalueBuff = data (bytePos: (bytePos + 3));
uints (valueBuff) ;

typecast (a, "single');

recValuesl = [recValuesl vall];
bytePos = bytePos + 4;

lines, ',6409,0')), am);

Im Folgenden wird der Zeitstempel zusammengesetzt. In diesem Beispiel ist das Zeitformat so gewahlt, dass Sekunden
und Mikrosekunden (bertragen werden. Diese Einstellung kann nach belieben in der doSetup.m Funktion adaptiert
werden. AnschlieBend wird der Wert dem Zeitarray hinzugefiigt.
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%Get ms time

valueBuff = data(bytePos: (bytePos + 3)):
a = uint8 (valueBuff);

timems = typecast(a, 'uint32');

bytePos = bytePos + 4;

IGet s time
wvalueBuff = data(bytePos: (bytePos + 3));
a = uint8 (valueBuff);

times = typecast(a, "uint32
bytePos = bytePos + 4;

")

FGer dot
timems = double (timems) ;
times = double(times);

bles

%Get exact time in =
timems = timems*10™(-6):
time = timems + times;

%Add time to timearray
recNIP = [recNIP time]:!

STF needs to be
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Messung

Zur Durchfiihrung der Messung muss nur das Skript gestartet werden. Die Messung eines 5Hz Sinus als Berechnungskanal
sieht bspw. wie folgt aus:
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Rechtlicher Hinweis

Diese Beispiele dienen lediglich der Veranschaulichung. Sie unterliegen keinen Gewahrleistung oder
Haftungsansprichen.
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