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DATA SHEET

T210
トルクセンサ

��
� ヒステリシスを�む��	
: ≤±0.05%
� ��（
�）トルク�
��: 0.5 ～ 200 Nm
� ����: 30,000 rpm
� �����
あり/なしの����、

512パルス/��あるいは1024パルス/��の
いずれかを����

� トルク�� !±10 Vおよび10kHz ±5 kHz
� �
"の�#$%�
� &'(シャフトエンドに./フィットで12

ベローズカップリングを�った�
�
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��

タイプ T210
���� 0.1
サイズ BG1 BG2 BG3
��(��)トルク Mnom Nm 0.5 1 2 5 10 20 50 100 200
���� nmax rpm 30,000 20,000 14,000
トルク��システム
��� (��)に!するヒステリシスを#む$%&' % ≤±0.05
(り)し'の*+,-,
[DIN 1319に.づく� /0の,-] % ≤±0.05

��(��)1�234での�5における10Kあたりの1�
67
�� !への3	　(4
のトルク"56に7する89)
:;<��
�=��

%
%

≤±0.1
≤±0.1

ゼロ !への3	[
�(��)��に7する89]
:;<��
�=��

%
%

≤±0.1
≤±0.1

��（��）:�
[ゼロ・トルクから��（��）トルクまでの/023]
<=>�  10kHz kHz 5
?@� V 10
��� �-
[Mnom におけるABの� と��(��）/0との,-]

% ≤±0.1

��（��）� /0
:;<��（RS422、5V7�）
@��(
�)トルクA
B��(
�)トルクA

kHz
kHz

15
5

�=��
@��(
�)トルクA
B��(
�)トルクA

V
V

+10
-10

トルク＝0における� /0
:;<��
�=��

kHz
V

10
0

DE/0 %vC 50
FGHI
:;<��（CD）
�=��

Ω
kΩ

≥100
≥100

.+1�における48JKLMの�JKドリフト
:;<��
�=��

%
%

<0.5
<0.5

��<=>23, -3dB kHz 1
OPリップル (?@� ) mVSS <100
QRS ms <1
�TUV23
:;<��
�=��

kHz
V

4.4～15.6（スイッチオンプロセス：I0）
-11.2～+11.2（スイッチオンプロセス：I-14）

WXY
:;<��
�=��

Hz
mV

0.5（10 kHzのA)
0.5
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T210タイプ
2001005020105210.5Nm��(��)トルク Mnom

14,00020,00030,000rpm���� nmax
Z[?\
��（
�）JK�L　(MNO�=(SELV)) V DC 10～30
P@ !のトリガー V 3～30
S�AにおけるTU�V A <0.2 (Ub12VのA)
��（
�）TU�� W <2.5 [��（
�）JK�=の��W]
JK�=のXYZ[リップル mVSS 400
]^��／`���
��システム \]^
1]^あたりのパルス> - 512/1024 1)

アウトプット/0 V 5（�7�）、_`が
I90�シフトした2つのa(; !

パルスa�にbcな�d�� rpm 0
FGHI Ω >200
QRS μs 1.5
efgh
ijに!するEMCk'（EN 61326-1、lA.1に+m）
�bc V/m 10
bc A/m 100
n?o?（ESD）
#$d� kV 4
efd� kV 4

��g�V（バースト） kV 1
エミッション (EN 61326-1、Section 3 に+m)
RFI�=
RFI��
RFIフィールドi�

Class B
Class B
Class B

EN 60529に.づくrs�� IP40
tu, (vw) kg 0.2 0.6 1.3
��(��)1�23 ℃ +10～+70
xy1�23 ℃ -20～+85
rz1�23 ℃ -40～+85
EN 60068-2-27に{った|}~��k'
> n 1,000
��JK ms 3
���（�E�=） m/s2 650
�x��(EN 60068-2-6による��)
<=>23 Hz 10～2,000
��JK h 1.5
��� m/s2 50
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タイプ T210
��(��)トルク Mnom Nm 0.5 1 2 5 10 20 50 100 200
��FG 2)

�jトルク (Mnomに��する) % 200
klトルク (Mnomに��する) % ≥300
�jmno� N 200 350 500 1,100 1,750 2,500 5,000 7,000 9,500
�jp� 3) N 4 6 10 15 30 50 100 150 250
DIN 50100にqづくrDrs
(peak‐to‐peak) 4)

% 80

|}u
ねじり�' cT Nm/rad 46 89 133 585 1,367 2,933 10,893 24,043 50,388
MnomJのねじれ` ° 0.62 0.64 0.86 0.49 0.42 0.39 0.26 0.24 0.23
ローターの�T���xU�
(ピークツーピーク)5)

#tフランジエリアにおける(wx
y (ISO 7919-3にqづく)

μm smax �
4500

n�
� (n�in�min�1)

ハウジング
�のA���
(VDI 2056による) veff �

n�

3
� (n�in�min�1)

ローター�<りの�'�uモーメン
ト (����システムを#む��) g*cm2 9.5 9.5 9.5 130 135 140 910 920 930

]^�<りの�'�uモーメント
(����システムがない��) g*cm2 9.1 9.1 9.5 124 129 134 891 901 911

DIN ISO 1940による バランス�� G6.3
1) 512パルス/��モデル(1-T210で|}) 

1024パルス/��(モデルK-T210でオプションとして����)
2) �げモーメント・pカ・mnoカ・
�（��）トルクの��などの��の��B�は、�のB�が�Aに��しなければ、��に
めら

れたそれぞれの�j"までXYされます。この��が�たされないc�、��j"は��します。pnoの�j"の 50% が��したc�、
mnoの�j"の 50% のみがXYされ、�� (
�) トルクを�えてはなりません。�
��では、XY�����は��(
�)トルクのI
1%の3	を�える��
があります。
�
された��は�
シャフトにのみ��され、ハウジングを してルーティングまたは¡
させないでください。

3) シャフトスタブのf¤で�
。
4) ��（
�）トルクを�えることはできません。
5) ¥¦noのrれ、§&�、(w¨(、©リ�み、ª、«�Z[b¬、­�の�®¯
、または°±の²³によって´きxこされるrD�


への3	をµ¶し、4;(から�·することが¸¹です。
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��

BG1 – 0.5 Nm, 1 Nm·, 2 Nm

mmº_で»¼

�
½のラベル

ステータスLED

40

2 2
11 11

22

62+0.1

95
14.5 14.5

4xM3/5 (¿さ)

4x
90

°
=3

60
5

455

14

28

54
65

.5

28+0.1

M3
6 mm

Ø8
 g

6

Ø6
 g

6

Ø32 ±0.1

Ø2
7 -

0.
1

Ø2
7 -

0.
1

binderÀ680タイプM16コネクタプラグ
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BG2 – 5 Nm, 10 Nm, 20 Nm

mmº_で»¼

�
½のラベル

ステータスLED

60

32
145

30 30

79+0.1

9.5
22

9.5

4xM3/6(¿さ) 42+0.1

455

21
42

68
79

.5

M3/6(¿さ)
S�サイド

Ø3
8 

-0
.1

Ø1
6 

g6

Ø1
6 

g6
Ø3

8 
-0

.1

4x
90

°
=3

60
5

Ø46 ±0.1

Ø3
8 

-0
.1

Ø1
6 

g6

4x
90

°
=3

60
5

Ø46 ±0.1

binderÀ680タイプM16コネクタプラグ
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BG3 – 50 Nm, 100 Nm, 200 Nm

mmº_で»¼ステータスLED

3 3
15 1542

40

72+0.1

45 45

170
455

56+0.1

93
.6

56
28

M4

6 mm

�
½のラベル

Ø5
4 

-0
.1

Ø2
6 

g6

4x
90

°
=3

60
5

Ø65 ±0.1
Ø5

4 
-0

.1

Ø2
6 

g6

4xM4/5(¿さ)

binderÀ680タイプM16コネクタプラグ

ご��コード

ÄÅのご�Æコードは、512パルス/��の���
システムをÈえた|}ÉÊです。Ëページで¼すオプション�
���なK-T210のご�ÆコードにおけるK-T210-xxx-S-S-FA-1-N と�¯ÍÎでありますが、1-T210はÏÐÊの
ためK-T210よりÑÒÓとなります。

ご��コード �� （��） トルク(Nm)：
1-T210/0.5NM 0.5
1-T210/1NM 1
1-T210/2NM 2
1-T210/5NM 5
1-T210/10NM 10
1-T210/20NM 20
1-T210/50NM 50
1-T210/100NM 100
1-T210/200NM 200

オプションÍÎをごÔÕのc�、Ëページの­Ö��なK-T210のご�Æコードをご×�ください
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ご��コード（vc）

K-T210

1

コード オプション1：��23
1 1 Nm
2 2 Nm
5 5 Nm

10 10 Nm
20 20 Nm
50 50 Nm

100 100 Nm
200 200 Nm

2
コード オプション2：��

S |}

3
コード オプション3：����

S |}

4
コード オプション4：?�� 

FA :;<+アナログ

5

コード オプション5：]^����システム
0 ����S�システムÙし
1 512パルス/��およびレファレンスパルス
2 1024パルス/��およびレファレンスパルス

6
コード オプション6：IO-Linkファームウェアバージョン

N ファームウェアなし

K-T210 - - S - S - F A - - N
1 2 3 4 5 6

ÜÝタイプ

Z[4�
� トルクセンサT210
� Þ�Ößà
� áânãäåà

アクセサリ
æ�ごçèください。
� センサ#tケーブル、�さ5m、

ご�Æコード： 3‐3301.0158
� センサ#tケーブル、�さ10m、

ご�Æコード： 3‐3301.0159

� ケーブルソケット、12ピン（binderÀ）
ご�Æコード： 3-3312.0268

� ジャンクションボックス、ご�Æコード：1-VK20A
� ベローズカップリング (î：1-4413.00xx)
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ジャンクションボックスVK20A5アクセサリ
æ�ごçèください。
� #tケーブル、�さ1.5m (D-Sub, 15-pin – ïバラ)、

ご�Æコード： 1-KAB151A-1.5
� #tケーブル、�さ1.5 m（SUBCON5–ïバラ）、

ご�Æコード： 1-KAB152-1.5

ホッティンガー・ブリュエル・ケアー（HBK）
〒136-0071　£¤¥¦£§¨©6-26-5　ª«¬¨©ビル6F
TEL：03-5609-7734  FAX：03-5609-2288
www.hbkworld.com  E-mail：info_jp@hbkworld.com

ð�WYは¨ñされるc�があります。òÍÎàのð�はすべてóÀÉÊの¯ô�なäåです。
ÉÊのMõを¼すものとしてö÷されるべきものではなく、また、いかなるã�øùをÖすもの
でもありません。ð�にC²がúるc�にはドイツüýòが@となります。なお�まれるþ�は
ドイツüýòの�Éであり、すべて¯�ãで�Öされています。
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